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สรุปสาระส าคัญของนืๅอหา 

บททีไ 1 ความรู้เบืๅองต้นเกีไยวกับภูมิสารสนเทศ 

แ.แ ความหมายของทคนลยีละสารสนทศ 
 ทคนลยี หมายถึง วิทยาการทีไน าอาความรูຌทางวิทยาศาสตร์มา฿ชຌ฿หຌกิดประยชน์฿นทาง
ปฏิบัติอุตสาหกรรม ป็นตຌน (ทีไมา : พจนานุกรมฉบับราชบัณฑิตยสถาน พ.ศ. โ55ไี 
 สารสนทศ หมายถึง ขาวสาร การสดงหรือชีๅจงขาวสารขຌอมูลตางโ (ทีไมา : พจนานุกรมฉบับ
ราชบัณฑิตยสถาน พ.ศ. โ55ไี 
 ทคนลยีละสารสนทศ หมายถึง วิทยาการทีไน าอาความรูຌทางวิทยาศาสตร์มา฿ชຌ฿หຌกิด
ประยชน์฿นการสดงหรือชีๅจงขาวสารขຌอมูลตางโ 
 ทคนลยีละสารสนทศ (Information Technology : IT) หมายถึง ทคนลยีทีไชวยผลิต 
จัดการ จัดกใบ สืไอสารละผยพรขຌอมูลขาวสาร฿นรูปบบทีไหมาะสมละมีประสิทธิภาพ ดย
ครอบคลุมทคนลยีหลักสองสาขา คือ ทคนลยีคอมพิวตอร์ ซึไงชวย฿นการจัดกใบบันทึกละ
ประมวลขຌอมูลกับทคนลยีสืไอสารทรคมนาคม ซึไงท า฿หຌสามารถสงขຌอมูลละความรูຌเปยังผูຌ฿ชຌทีไอยู
หางเกลเดຌอยางรวดรใวละประหยัด ิทีไมา : พจนานุกรมศัพท์คอมพิวตอร์ี 
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ทคนลยี หมายถึง การน าความรูຌทางวิทยาศาสตร์มาพัฒนาป็นองค์ความรูຌ฿หมพืไอประยุกต์
฿หຌกิดประยชน์ ดยน าทคนลยีอืไนหลายดຌาน ชน ทคนลยีดຌานคอมพิวตอร์ ทคนลยีดຌานการ
สืไอสารละคมนาคม ป็นตຌน มา฿ชຌจัดการสารสนทศตางโ (ทีไมา : พืๅนฐานของภูมิสารสนทศ 
ิFundamentals of Geoinformaticsี 

สารสนทศ หมายถึง ขຌอมูลทีไผานกระบวนการประมวลผลดຌวยระบบคอมพิวตอร์ (ทีไมา : 
พืๅนฐานของภูมิสารสนทศ ิFundamentals of Geoinformaticsี 
 ทคนลยีละสารสนทศ (Information Technology : IT) หมายถึง การประยุกต์ความรูຌทาง
วิทยาศาสตร์มาจัดการสารสนทศทีไตຌองการดยอาศัยครืไองมือทางทคนลยี ชน ทคนลยี
คอมพิวตอร์ ทคนลยีครือขายทรคมนาคมละการสืไอสาร ละกระบวนการด านินงานสารสนทศ
฿นขัๅนตอนตางโ ตัๅงตการรวบรวม การวิคราะห์ การจัดกใบ รวมถึง การจัดการผยพรละ
ลกปลีไยนสารสนทศ พืไอพิไมประสิทธิภาพความถูกตຌอง ความมนย า ละรวดรใวทันตอการน ามา฿ชຌ
ประยชน์ (ทีไมา : ความรูຌบืๅองตຌนกีไยวกับคอมพิวตอร์ละทคนลยี ิโ55่ีี 
แ.โ องคป์ระกอบของทคนลยีสารสนทศ ประกอบดຌวย ใ สวน เดຌก 
 แี ระบบประมวลผล 
 โี ระบบสืไอสารทรคมนาคม 
 ใี การจัดการขຌอมูล 
น าเป฿ชຌประยชน์฿นการวางผน การตัดสิน฿จ การควบคุมละการด านินงานตางโ  
 แ.โ.แ กระบวนการท างานของระบบสารสนทศ 
  แี input การน าขຌาขຌอมูล ขຌอมูลทีไเดຌอาจจะมาจากการส ารวจ การกใบขຌอมูล
ภาคสนาม หรือขຌอมูลทีไมีผูຌรวบรวมเวຌ หรือสารสนทศทีไเดຌจากการค านวณตางโ หรือการประมวลผล
กอนหนຌานัๅนกใเดຌ 
  โี process กระบวนการประมวลผล/กระบวนการจัดท าสารสนทศ ป็นขัๅนตอนการ
ค านวณตางโ อาจค านวณดຌวยมือ ครืไองคิดลข หรือคอมพิวตอร์กใเดຌพืไอ฿หຌเดຌผลลัพธ์ทีไรวดรใว ทันตอ
หตุการณ์ 
  ใี output การสดงผลลัพธ์/สารสนทศ ป็นค าตอบจากการประมวลผล 

ระบบสารสนทศ หรือ Information systems ป็นการจัดการขຌอมูลจ านวนมาก ฿หຌป็น
สารสนทศจ านวนนຌอย พืไอน าเป฿ชຌประยชน์฿นการด านินงานหรือการตัดสิน฿จ 

แ.โ.โ การจัดการสารสนทศดຌวยคอมพิวตอร์ ประกอบดຌวย ใ สวน คือ 
แี การน าขຌาขຌอมูล ป็นการน าขຌอมูลดิบหรือขຌอมูลทีไเมเดຌมีการจัดรียง หรืออาจจะ

ป็นสารสนทศทีไเดຌจากการประมวลผลอืไนกใเดຌ ฿หຌอยู฿นรูปทีไคอมพิวตอร์สามารถน าเปประมวลผลเดຌ
อยางถูกตຌอง 

โี การประมวลผล จะสามารถ฿ชຌวิธีการค านวณตางโ ดย฿ชຌหลักการหรือวิธีคิดพืไอหา
ผลลัพธ์ ซึไงอาจ฿ชຌนวคิดการค านวณชิงพืๅนทีไขຌามากีไยวขຌอง หรือ฿ชຌฐานขຌอมูลตางโ ขຌามากีไยวขຌอง฿น
การค านวณ รวมเปถึงการ฿ชຌสูตรค านวณตางโ ประกอบกันพืไอหาผลลัพธ์สารสนทศทีไมีประยชน์ตอ
การ฿ชຌงาน 

ใี การสดงผลลัพธ์ ป็นการน าผลลัพธ์จากการประมวลผลมาสดง ผลจากการ
ประมวลผลขຌอมูลถือป็นสารสนทศหรือ information ทีไน าเป฿ชຌประยชน์หรือลกปลีไยนระหวางกัน
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เดຌ การสดงผลลัพธ์฿นรูปบบตางโ จะตຌองหมาะสมตอการ฿ชຌงาน ละการผยพรลกปลีไยนขຌอมูล
ระหวางผูຌ฿ชຌงาน 

ปัจจัยส าคัญของการจัดการสารสนทศดຌวยคอมพิวตอร์ ประกอบเปดຌวย 
แี บุคลากร ิpeople) ป็นสวนส าคัญทีไสุด นืไองจากทุกอยางทีไกีไยวขຌองกับ

คอมพิวตอร์ตຌอง฿ชຌคนหรือบุลากร฿นการด านินงาน จุดมุงหมายหลักของการจัดท าขຌอมูลสารสนทศ คือ 
ตຌองการ฿หຌผูຌบริหารละผูຌ฿ชຌงานเดຌ฿ชຌประยชน์ทัๅงภาย฿นละภายนอกองค์กร ซึไงระบบจะประสบ
ความส ารใจหรือลຌมหลวนัๅนขึๅนอยูกับความพึงพอ฿จของผูຌ฿ชຌงาน 

โี ฮาร์ดวร์ ิhardware) คือ สิไงทีไสามารถจับตຌองเดຌ฿นระบบสารสนทศ ป็นอุปกรณ์
ประมวลผลพืไอสรຌางสารสนทศ จะถูกควบคุมดยซอฟวร์ ฮาร์ดวร์ มีองค์ประกอบดังนีๅ แี 
หนวยความจ าหลัก ิMain Memory) 2) จอสดงผล ใ) ครืไองพิมพ์ ไี ตัวปลงดิจิทัล 5ี จานบันทึก
บบขใง ิHard disk) 

ใี ซอฟวร์ ิsoftware) ป็นชุดค าสัไงทีไบอก฿หຌคอมพิวตอร์ท างานตามขัๅนตอนทีไ
ตຌองการ ดยจะประกอบดຌวยค าสัไงหลายโ ค าสัไง พืไอประมวลผลขຌอมูลดิบหรือขຌอทใจจริงทีไยังเมผาน
การประมวลผล฿หຌป็นสารสนทศ ประกอบดຌวย ซอฟวร์ระบบ ิsystem software) ละ ซอฟวร์
ประยุกต์ (application software) สนับสนุนผูຌ฿ชຌ฿หຌด านินงานเดຌตามตຌองการ พัฒนาส าหรับการท างาน
ฉพาะดຌานพืไอพิไมประสิทธิภาพ฿นการท างานดຌานตางโ ฿หຌมากยิไงขึๅน 

ไี ขຌอมูลดิบ ิdata) ขຌอทใจจริงทีไกใบรวบรวมเวຌตยังเมผานการประมวลผล 

5) กระบวนการ ิprocess) ระบียบปฏิบัติการ ป็นวิธีการด านินงาน กฎ หรือ
นวทางการ฿ชຌงานซอฟวร์หรือฮาร์ดวร์ ละขຌอมูล฿นระบบสารสนทศ รวมถึงคูมือการ฿ชຌงาน 

ๆี อินตอร์นใต ิinternet) ป็นการขยายขีดความสามารถ฿นการชืไอมตอระบบ
สารสนทศเปยังบุคคลหรือคอมพิวตอร์ครืไองอืไน 

ขຌอมูลสารสนทศจะป็นการบูรณาการอุปกรณ์ ชุดค าสัไง ขຌอมูล ละการประมวลผล฿น
ลักษณะการปลงขຌอมูล฿หຌเดຌสารสนทศทีไตຌองการ ดยอาศัยบุคลากรทีไมีความรูຌ ทักษะความสามารถ฿น
การท างาน ดยระบบสารสนทศ฿นปัจจุบันมีการพัฒนา฿หຌมีการ฿ชຌงานเดຌอยางมีศักยภาพทีไสูงขึๅน 

 
บททีไ โ เทคนลยีภูมิสารสนเทศ 

  ทคนลยีภูมิสารสนทศ ิGeo informatics Technology) ป็นวิทยาศาสตร์ละ
ทคนลยีทีไกีไยวกับ การรวบรวม จัดกใบ การวิคราะห์ ประมวลผล การปลตีความ ละการ
ประยุกต์฿ชຌขຌอมูลทางดຌานภูมิศาสตร์ ประกอบดຌวย 
โ.แ การรับรูຌจากระยะเกล ิRemote Sensing : RS) ป็นศาสตร์ละศิลปຊของการเดຌมาซึไงขຌอมูล
กีไยวกับวัตถุทีไปรากฏบนพืๅนผิวลก ดยปราศจากการสัมผัสกับวัตถุปງาหมายนัๅน ละบันทึกขຌอมูลดย
฿ชຌครืไองมือตรวจวัด (Sensor) จากการสะทຌอนละสงผานพลังงานคลืไนมหลใกเฟฟງา ลຌวน าขຌอมูลทีไ
เดຌมาประมวลผล วิคราะห์ ละประยุกต์฿ชຌงาน 
 โ.แ.แ คลืไนมหลใกเฟฟງา มีคุณสมบัติ ใ ประการ ดังนีๅ 

 - ลักษณะการสะทຌอนชวงคลืไนมหลใกเฟฟງา (Spectral Characteristic) ชวงคลืไน
มหลใกเฟฟງาตละชวงคลืไนจะมีคุณสมบัติตกตางกัน ชน ชวงคลืไนทีไตามองหใน ิVisible) จะมีความ
ยาวชวงคลืไนประมาณ 0.4-0.7 เมครมตร ละชวงคลืไนอินฟรารดสะทຌอน ิInflected Infrared) จะมี
ความยาวชวงคลืไนประมาณ 0.7-3.0 เมครมตร 



4 

 ู ลักษณะชิงพืๅนทีไของวัตถุบนพืๅนผิวลก ิSpatial Characteristic) ลักษณะบนพืๅนผิว
ทีไตางกันท า฿หຌลักษณะปรากฏบนภาพตกตางกัน 

 ู ลักษณะการปลีไยนปลงวัตถุตามชวงวลา ิTemporal Characteristic) มืไอวลา
ผานเปวัตถุบนพืๅนผิวลกมีการปลีไยนปลงเป ชน การลดลงของพืๅนทีไปຆาเมຌ การขยายตัวของชุมชน
มือง 

โ.แ.โ หลักการของการรับรูຌระยะเกล 
 แี การเดຌมาซึไงขຌอมูล (Data Acqquisition) คลืไนหลใกเฟฟງาจากหลงก านิดพลังงาน 

ซึไงกใคือดวงอาทิตย์ 
 โี การวิคราะห์ขຌอมูล (Data Analysis) ประกอบดຌวย โ สวน 
  โ.แี การวิคราะห์ขຌอมูลดยการปลตีความดຌวยสายตา ิVisual Intepretation) 

หรือ การวิคราะห์ดຌวยสายตา ิVisual Analysis) 
  2.2) การวิ คราะห์ขຌอมูลชิงลข ิDigital Analysis) หรือ การวิคราะห์ดຌวย

คอมพิวตอร์ (Digital Analysis) ประกอบดຌวย ใ สวน 
   ู Multispectral Approach ป็นการวิคราะห์ขຌอมูลละบันทึกขຌอมูล฿น

ชวงวลาดียวกัน ตบันทึก฿นหลายชวงคลืไนตกตางกัน ชน การ฿ชຌชวงคลืไน visible ละ รังสีอิน
ฟารดชวงคลืไนสัๅน ิnear infrared) จะท า฿หຌเดຌขຌอมูลทีไมีความตกตางกัน 

   - Multitemporal Approach  ป็ น ก า ร วิ  ค ร า ะ ห์ ขຌ อ มู ล เ ป ต า ม ก า ร
ปลีไยนปลงเปตากาลวลา ดย฿ชຌขຌอมูลหลายชวงวลา ชน การศึกษาการปลีไยนปลงของพืๅนทีไปຆาเมຌ 
จะท า฿หຌหในความตกตางของพืๅนทีไ฿นบริวณนัๅน฿นคนละชวงวลา  

   ู Multilevel Approach ป็นระดับความละอียดของการวิคราะห์ขຌอมูลซึไง
จะขึๅนอยูกับภารกิจของงาน ชน การท างาน฿นระดับต าบล ระดับอ าภอ ระดับจังหวัด ระดับประทศ 
หรือการวิคราะห์ขຌอมูล฿นระดับมาตราสวน ชน มาตราสวน แ:4000 มาตราสวน แ:25000 มาตราสวน 
แ: 50000 ป็นตຌน 

หลักการของการรับรูຌจากระยะเกล จะริไมตัๅงต ดวงอาทิตย์ปลงพลังงานมายังพืๅนผิวลก 
พลังงานตกกระทบวัตถุตางโ จะมีคุณสมบัติตกตางกัน มีความสามารถดูดซับพลังงานเดຌตกตางกัน 
พลังงานบางสวนทีไเมถูกดูดซับจะสะทຌอนกลับเป฿นชัๅนบรรยากาศ สวนทีไสะทຌอนกลับบางสวนจะถูกจับ
ดຌวยครืไองมือตรวจวัดทีไติดอยูบนดาวทียมจากนัๅนขຌอมูลจะถูกบันทึกเวຌ ละสงมาประมวลผลจนออกมา
ป็น฿หຌราสามารถุน าเป฿ชຌงานเดຌดยสะดวก 

องค์ประกอบของการรับรูຌจากระยะเกล มี ไ องค์ประกอบ 
แี คลืไนมหลใกเฟฟງา ป็นสืไอระหวางครืไองมือบันทึกขຌอมูลละวัตถุทีไท าการส ารวจ 
โี ครืไองมือตรวจวัดขຌอมูล ิSensor) ก าหนดชวงคลืไนมหลใกเฟฟງาทีไตรวจวัด ละลักษณะ

ของขຌอมูลทีไตรวจวัด ประกอบดຌวย Active Sensor ละ Passive Sensor 
ใี ดาวทียมทีไติดตัๅงครืไองมือตรวจวัดขຌอมูล ก าหนดระยะระหวางครืไองมือตรวจวัดขຌอมูลกับ

วัตถุทีไท าการส ารวจ ขอบขตพืๅนทีไซึไงครืไองตรวจวัดขຌอมูลสามารถตรวจวัดขຌอมูลเดຌ ละชวงวลา฿นการ
ตรวจวัดขຌอมูล 

ไี การปลความหมายขຌอมูลทีไเดຌจากครืไองบันทึกขຌอมูล ดยปลงความขຌมของคลืไน
มหลใกเฟฟງาทีไวัดเดຌป็นขຌอมูลทีไตຌองการส ารวจ  

ครืไองมือตรวจวัด฿นการรับรูຌจากระยะเกล 
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฿นระบบการรับรูຌจากระยะเกล ครืไองมือทีไ฿ชຌ฿นการตรวจวัดจะติดอยูบนครืไองบินหรือ
ดาวทียม รียกวา Sensor ฿นกระบวนการบันทึกขຌอมูลจากระยะเกล ประกอบดຌวยสวนส าคัญ ใ สวน 

แี สวนรับคลืไนมหลใกเฟฟງา (Reciever) 
2ี สวนทีไท าการวัดพลังงานของคลืไนมหลใกเฟฟງา ิDetector) ปลงพลังงานของคลืไน

มหลใกเฟฟງา฿หຌป็นคาทีไสามารถปรียบทียบคาเดຌ 
3) สวนทีไท าการบันทึกคาพลังงานทีไวัดเดຌ ิRecorder) จะท าหนຌาทีไบันทึกขຌอมูลละจัดกใบ

ขຌอมูล฿หຌพรຌอมส าหรับการประมวลผลละน าเป฿ชຌงานตอเป มี โ ระบบ 
 ิแี ระบบ Active remote sensing/Active sensor ป็นระบบทีไครืไองมือสามารถ

สรຌางคลืไนมหลใกเฟฟງาเดຌองละสงผานพลังงานมายังพืๅนผิวลก มืไอพลังงานถูกตกกระทบบน
พืๅนผิวลก พลังงานบางสวนจะถูกดูดซับเวຌทีไตัววัตถุอง ละบางสวนจะถูกสะทຌอนกลับ ซึไงสวนทีไถูก
สะทຌอนกลับจะถูกตรวจจับดย sensor ระบบนีๅสามรถบันทึกเดຌทัๅงกลางวันละกลางคืน มຌกระทัไง฿น
สภาวะทีไมีมฆ หมอก ฝน ละหิมะ ดาวทียมทีไ฿ชຌระบบนีๅคือ ดาวทียมเรดาสท 

 ิโี ระบบ Passive remote sensing/Passive sensor ป็นระบบทีไอาศัยพลังงาน
คลืไนมหลใกเฟฟງาจากหลงก านิด นัไนคือ ดวงอาทิตย์ มืไอดวงอาทิตย์ปล งพลังงานมายังพืๅนผิวลก
พลังงานจะกระทบกับวัตถุบนพืๅนผิวลกพลังงานบางสวนจะถูกดูดซับเวຌทีไตัววัตถุอง ละบางสวนจะถูก
สะทຌอนกลับ ซึไงสวนทีไถูกสะทຌอนกลับจะถูกตรวจจับดย sensor ระบบนีๅสามรถบันทึกเดຌฉพาะกลางวัน
ทานัๅน ละตຌองลือกชวงวลาพืไอหลีกลีไยง มฆ หมอก ฝน ละหิมะ ดาวทียมทีไ฿ชຌระบบนีๅ คือ 
ดาวทียมอิคนอส ทีออส รามสท สปอท ซึไงป็นดาวทียมส ารวจทรัพยากรธรรมชาติ 
2.2 ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ ิGeographic Information Systems) 

ป็นศาสตร์ทีไมีวิวัฒนาการมาจากวิชาภูมิศาสตร์ละวิชาการผนทีไ ป็นสวนสนับสนุนสาขาอืไนโ 
ชน วิศวกรรม วิทยาการคอมพิวตอร์ ละคณิตศาสตร์ ป็นตຌน ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์เดຌถูก
พัฒนาขึๅนครัๅงรกมืไอป ค.ศ.1960 ฿นระยะรกเดຌมีการน าระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ มา฿ชຌ฿นการ
วางผนจัดการ ส ารวจ วิคราะห์ จัดกใบขຌอมูล ละน าขຌอมูลเป฿ชຌ฿นการวางผนจัดการพัฒนาปลง
ทีไดินขนาด฿หญ฿นพืๅนทีไชนบทของคนาดา ดยหนวยงานดຌานการกษตรหงประทศคนาดา รียกวา 
CGIS (The Canada Geographic Information System) ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์จึงนิยม฿ชຌมา
จนถึงปัจจุบัน 

2.2.1 นิยามของระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ 
 Natural Resources Canada เดຌ฿หຌนิยามวา ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ป็นครืไองมือ

ทีไมีประสิทธิภาพละป็นทีไนิยม฿ชຌงาน฿นกระบวนการตัดสิน฿จ ิDecision Making) ป็นระบบทีไ฿ชຌ
ทคนลยี คอมพิวตอร์บูรณาการจัดการ สดงความหลากหลายของขຌอมูลภาพของพืๅนทีไทางภูมิศาสตร์ 
ดຌานสิไงวดลຌอม ละดຌานศรษฐกิจละสังคม 

 USGS เดຌ฿หຌนิยามเวຌวา ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ ป็นระบบคอมพิวตอร์ทีไมี
ความสามารถ฿นการสรຌาง จัดกใบ วิคราะห์ ละสดงผลขຌอมูล อຌางอิงทางภูมิศาสตร์ กลาวคือ ขຌอมูล
ถูกระบุตามต าหนงทีไตัๅง ผูຌปฏิบัติงานสามารถก าหนดกระบวนการ บุคลากร฿นการด านินงาน ละ
ขຌอมูลชิงพืๅนทีไขຌาสูระบบเดຌ 

 ส านักงานทคนลยีอวกาศละสารสนทศ เดຌ฿หຌนิยามวา ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ 
คือ ระบบคอมพิวตอร์ทีไประกอบดຌวยคอมพิวตอร์ปรกรมซอฟวร์ บุคลากร ละขຌอมูล ดยทีไระบบมี
ความสมารถ฿นการน าขຌา จัดกใบ ประมวลผล วิคราะห์ กຌเข ละสดงผลขຌอมูลชิงพืๅนทีไ ิGeo-
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reference data) เดຌก ขຌอมูลทีไสดงสภาพทางภูมิศาสตร์ ขຌอมูลดังกลาวทีไปรากฏ฿นลักษณะพืๅนทีไรูป
หลายหลีไยม สຌน หรือจุด 

2.2.2 องค์ประกอบของระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ ประกอบดຌวย 5 สวน ดังนีๅ 
 1) ซอฟวร์ ฿ชຌพืไอท าหนຌาทีไจัดการควบคุมการประมวลผลของคอมพิวตอร์ บง

ออกป็น 2 ประภทหลักโ คือ (1) ซอฟวร์ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ (2) ซอฟวร์ทีไ฿ชຌท างานรวมกับ
ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ รียกวา ซอฟวร์ระบบ 

 2) ฮาร์ดวร์ ป็นองค์ประกอบฮาร์ดวร์ของครืไองคอมพิวตอร์ทีไ ฿ชຌ฿นระบบ
สารสนทศภูมิศาสตร์ ฿นปัจจุบันเดຌมีการพัฒนาทางดຌานทคนลยีท า฿หຌฮาร์ดวร์ของครืไอง
คอมพิวตอร์มีการประมวลผลทีไรใวยิไงขึๅน ประกอบดຌวย หนวยความจ าหลัก จอสดงผล ครืไองพิมพ์ ตัว
ปลงดิจิทัล จานบันทึกบบขใง ิHard disk) 

 3) ขຌอมูล หลงขຌอมูลของระบบสารสนทศภูมิศาสตร์เดຌจากหลงตางโ ชน  ขຌอมูล
จากดาวทียม รูปถายทางอากาศ ผนทีไภูมิประทศ ผนทีไนๅ า฿ตຌดิน ละผนทีไธรณีวิทยา ป็นตຌน ดย
หลงขຌอมูลอยู฿นรูปของขຌอมูลกระดาษ ขຌอมูลชิงลข ละขຌอมูลชิงพืๅนทีไ 

 4) กระบวนงาน ป็นกระบวนการพืไอสนับสนุนการวิคราะห์พืไอด านินงาน฿หຌเดຌ
สารสนทศตามปງาหมาย ซึไงตຌองอาศัยองค์ประกอบละองค์ความรูຌตางโ ตามศาสตร์ทีไจะด านินการ 
การวิคราะห์ขຌอมูลดຌวยระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ ป็นจุดขใงของระบบทีไท า฿หຌขຌอมูลชิงพืๅนทีไละ
ขຌอมูลชิงตารางสามารถน ามาประมวลผลรวมกันดยทคนิคการซຌอนทับขຌอมูล ท า฿หຌสามารกຌปัญหาทีไ
ซับซຌอนของทรัพยากรธรรมชาติ ตลอดจนการวางผนการ฿ชຌทีไดินเดຌอยางมีประสิทธิภาพ ละรวดรใว 
ท า฿หຌกระบวนการตัดสิน฿จป็นเปอยางมีประสิทธิภาพ ละจัดสดง฿นรูปบบผนทีไ รายงาน฿นระบบ
หนังสือ หรือระบบดิจิทัล ซึไงสามารถสืบคຌนละขຌาถึงเดຌงาย 

 5) บุคลากร เดຌก 
  - ผูຌ฿ชຌผนทีไ ซึไงจะ฿ชຌผนทีไส าหรับการประกอบการตัดสิน฿จละวางผนฉพาะ

รืไอง ผูຌท าผนทีไ฿ชຌขຌอมูลจากชัๅนผนทีไตางโ พืไอน ามาผลิตผนทีไทีไมีคุณภาพสูง 
  - นักวิคราะห์จะท าการวิคราะห์ขຌอมูล฿นชิงพืๅนทีไละภูมิศาสตร์ ชน สຌนทางทีไ

หมาะสม การจัดการจราจรพืๅนทีไสีไยงภัยพิบัติ ป็นตຌน 
  - ผูຌจัดท าขຌอมูลท าหนຌาทีไน าขຌาขຌอมูล จัดกใบ ละกຌเขขຌอมูล฿หຌถูกตຌอง ส าหรับการ

วิคราะห์฿นดຌานตางโ 
  - นักออกบบระบบฐานขຌอมูล ท าหนຌาทีไออกบบระบบฐานขຌอมูลชิงพืๅนทีไพืไอ฿หຌ

การท างานของระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ป็นเปอยางมีประสิทธิภาพ 
  - นักพัฒนาปรกรม ท าการพัฒนาซอฟวร์ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ 
2.2.3 ลักษณะของขຌอมูล฿นระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ ประกอบขຌอมูล 2 รูปบบ เดຌก 
 2.2.3.1 ขຌอมูลชิงพืๅนทีไ (Spatial data) ป็นขຌอมูลทีไกีไยวขຌองกับต าหนงทีไตัๅงของ

ขຌอมูลตางโ บนพืๅนลก บงเดຌป็น 2 ประภท 

  1) ขຌอมูลวกตอร์ (Vector) ประกอบดຌวย จุด สຌน พืๅนทีไ ทีไประกอบดຌวยจุดพิกัด
นวราบ ิX,Yี ละ/หรือ นวดิไง (Z) หรือ Cartesian Coordinate System ดยมีขຌอมูล 3 รูปบบ 
เดຌก (1) ขຌอมูลบบจุด ิpoint features) ป็นต าหนงพิกัดทีไเมมีขนาดละทิศทาง จะ฿ชຌสดงขຌอมูลทีไ
ป็นลักษณะของต าหนง฿ดโ ชน ทีไตัๅงของสถานทีไส าคัญ  (2) ขຌอมูลบบสຌน ิline features) ป็น
ขຌอมูลทีไมีระยะละทิศทางระหวางจุดริไมตຌน เปยังจุดนวทาง (Vector) ละจุดสิๅนสุด ประกอบเปดຌวย
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ลักษณะของสຌนตรง สຌนหักมุม ละสຌนหักคຌง ชน ถนน ทางรถเฟ คลอง (3) รูปบบพืๅนทีไ ิpolygon 
features) ป็นขຌอมูลทีไมีระยะละทิศทางระหวางจุดริไมตຌน จุดนวทาง ละจุดสิๅนสุด ทีไประกอบกัน
ป็นรูปหลายหลีไยมมีขนาดพืๅนทีไ (Area) ละสຌนรอบรูป (Perimeter) ชน พืๅนทีไขตอุทยาน อางกใบนๅ า 

  จุดดนของขຌอมูลบบวกตอร์ 
   (1) สดงครงสรຌางขຌอมูลชิงปรากฎการณ์เดຌดี หมาะส าหรับ฿ชຌทนลักษณะ

ของพืๅนทีไจึงมีขอบขตคดคຌงท า฿หຌสามารถบงขอบขตของพืๅนทีไเดຌอยางชัดจน 
   (2) ครงสรຌางขຌอมูลกะทัดรัด เฟล์ขຌอมูลมีขนาดลใก จึง฿ชຌพืๅนทีไส าหรับการ

จัดกใบนຌอย 
   (3) ความชืไอมยงทางทพลยีสามารถท าเดຌครบถຌวนดຌวยการชืไอมยง

ครือขาย 
   (4) มีความถูกตຌอง฿นชิงกราฟฟຂก ซึไงสามารถทนขຌอมูลเดຌอยางมนย าชิง

ต าหนง 
   (5) สามารถท าการคຌนคืน การกຌเข ละการวางนัยทัไวเปกับขຌอมูลกราฟฟຂก

ละลักษณะประจ าเดຌ 
  จุดดຌอยของขຌอมูลบบวกตอร์ 
   (1) ครงสรຌางขຌอมูลซับซຌอน 

   (2) การรวมผนทีไบบวกตอร์หลายโ ผน หรือรวมผนทีไ vector กับ 
raster ดຌวยวิธีวางซຌอนมีความยุงยากมาก 

   (3) การทดสอบดຌวยการจ าลองสถานการณ์ท าเดຌยาก พราะตละหนวยของ
ผนทีไมีครงสรຌางทีไตางกัน 

   (4) การสดงละการขียนป็นผนทีไสียคา฿ชຌจายสูง ดยฉพาะมืไอตຌองการ
สดงสีละสัญลักษณ์ทีไมีคุณภาพสูง 

   (5) ทคนลยีชนิดนีๅมีราคาพง ดนฉพาะถຌาตຌอง฿ชຌฮาร์ดวร์ละซอฟวร์ทีไ
มีความซับซຌอน 

   (6) การวิคราะห์พืๅนทีไละการกรองรายละอียดภาย฿นรูปหลายหลีไยมกือบ
ป็นเปเมเดຌ 

  2) ขຌอมูลราสตอร์ (Raster) คือ ขຌอมูลทีไมีครงสรຌางป็นชองหลีไยม รียกวา 
จุดภาพ หรือ grid cell รียงตอนืไองกัน฿นนวรายละนวดิไง ฿นตละจุดภาพสามารถกใบคาเดຌ 1 คา 
มีทัๅงหมด 256 คา มีคาตัๅงต 0-255 คา ิ8 Bit) ความสามารถสดงรายละอียดของขຌอมูลขึๅนอยูกับ
ขนาดซลล์ ณ จุดพิกัดทีไประกอบขึๅนป็นฐานขຌอมูลสดงต าหนงชุดนัๅน ชน ภาพถายดาวทียมละ
ภาพถายทางอากาศ฿นรูปบบดิจิทัลเฟล์ บบจ าลองความสูงชิงลข (Dem) 

 จุดดนของขຌอมูลบบราสตอร์ 
   (1) มีครงสรຌางขຌอมูลงายโ มีครงสรຌางเมซับซຌอน ท า฿หຌการประมวลผล฿น

ระดับจุดภาพมีความสะดวก 

   (2) การวางซຌอนละการรวมขຌอมูลผนทีไกับขຌอมูลทีไรับรูຌจากระยะเกลท าเดຌ
งาย 

   (3) การวิคราะห์ทางพืๅนทีไ฿นบบตางโ ท าเดຌงาย 
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   (4) การทดสอบดຌวยการจ าลองสถานการณ์ท าเดຌงาย พราะหนวยพืๅนทีไตละ
หนวยมีรูปรางละขนาดทากัน 

   (5) ทคนลยีมีราคาถูกละก าลังมีการพัฒนาอยางจริงจัง 
   (6) มีความหมาะสมกับการทนลักษณะของพืๅนผิว ิSurface) ทททีไมีความ

ตอนืไองกัน 

  จุดดຌอยของขຌอมูลบบราสตอร์ 
   (1) ขຌอมูลกราฟຂกมีขนาด฿หญ เฟล์มีขนาด฿หญจึง฿ชຌพืๅนทีไ฿นการจัดกใบมาก 

   (2) การ฿ชຌชองกริด฿หญพืไอลดปริมาตรขຌอมูลท า฿หຌสูญสียครงสรຌางขຌอมูล
กีไยวกับปรากฎการณ์ละป็นการสูญสียขຌอมูลสารสนทศอยางมาก 

   (3) เมหมาะสม฿นการทนขຌอมูลทีไป็นสຌนคຌง หรือทนต าหนงของจุด
พราะตຌอง฿ชຌ 1 จุดภาพส าหรับต าหนง แ ต าหนง 

   (4) ผนทีไ Raster ทีไหยาบจะเมสวยทาผนทีไซึไงขียนดຌวยสຌน 

   (5) การสรຌางครือขายชืไอมยงท าเดຌยาก พราะขຌอมูลป็นกริดซลล์ 
   (6) การปลงสຌนครงผนทีไตຌอง฿ชຌวลามาก วຌนต฿ชຌขัๅนตอนวิธีหรือ

ฮาร์ดวร์พิศษ 

 2.2.3.2 ขຌอมูลทีไ เมอยู ฿น ชิ ง พืๅนทีไ  (Non-Spatial data) ป็นขຌอมูล ชิ งบรรยาย 
(Attribute) ซึไงจะอธิบายถึงคุณลักษณะตางโ ฿นพืๅนทีไนัๅนโ ณ ชวงวลา฿ดวลาหนึไง หรือหลายโ 
ชวงวลา ชน ขຌอมูลรายชืไอจังหวัด฿นประทศเทย ขຌอมูลประภทการปลูกพืช฿นพืๅนทีไจังหวัดล าปาง ป็น
ตຌน ดยสามารถบงออกเดຌป็น โ ประภท 

  1) ขຌอมูลตารางทีไชืไอมยงกับกราฟฟຂก (Graphic table) ขຌอมูลชิงบรรยายทีไ
ชืไอมยงกับขຌอมูล shapefile 

  2) ขຌอมูลตารางทีไเมชืไอมยงกับกราฟฟຂก (Non-Graphic table) ขຌอมูลทีไอยู฿นรูป
เฟล์ excel ทีไเมเดຌชืไอมกับขຌอมูล shapefile ฿ดโ 

 

โ.โ.ไ หนຌาทีไของระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ 
 แี การน าขຌาขຌอมูล (Input) กอนทีไขຌอมูลทางภูมิศาสตร์จะถูก฿ชຌงานเดຌ฿นระบบ

สารสนทศภูมิศาสตร์ ขຌอมูลจะตຌองเดຌรับการปลง฿หຌมาอยู฿นรูปบบของขຌอมูลชิงลข (Digital 
format) สียกอน ชน จากผนทีไกระดาษเปสูขຌอมูล฿นรูปบบดิจิตอลหรือฟງมขຌอมูลบนครืไอง
คอมพิวตอร์ อุปกรณ์ทีไ฿ชຌ฿นการน าขຌา ชน Digitizer Scanner หรือ Keyboard ป็นตຌน 

 2) การปรับตงขຌอมูล (Manipulation) ขຌอมูลทีไเดຌรับขຌาสูระบบบางอยางจ าป็นตຌอง
เดຌรับการปรับตง฿หຌหมาะสมกับงาน ชน ขຌอมูลบางอยางมีขนาด หรือสกล (Scale) ทีไตกตางกัน 
หรือ฿ชຌระบบพิกัดผนทีไตกตางกัน ขຌอมูลหลานีๅจะตຌองเดຌรับการปรับ฿หຌอยู฿นระดับดียวกันสียกอน 

 ใี การบริหารขຌอมูล ิManagement) ระบบจัดการฐานขຌอมูลหรือ DBMS จะถูก
น ามา฿ชຌ฿นการบริหารขຌอมูลพืไอการท างานทีไมีประสิทธิภาพ฿นระบบ GIS DBMS ทีไเดຌรับการชืไอถือละ
นิยม฿ชຌกันอยางกวຌางขวางทีไสุดคือ ระบบจัดการฐานขຌอมูลบบสัมพัทธ์ (DBMS) ซึไงมีหลักการท างาน
พืๅนฐานดังนีๅ คือ ขຌอมูลจะถูกจัดกใบ฿นรูปของตารางหลายโ ตาราง 

 4) การรียกคຌนละวิคราะห์ขຌอมูล ิQuery and Analysis) มืไอระบบสารสนทศ
ภูมิศาสตร์ มีความพรຌอม฿นรืไองของขຌอมูลลຌว ขัๅนตอนตอเป คือ การน าขຌอมูลหลานีๅมา฿ชຌ฿หຌกิด
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ประยชน์ ชน ฿ครคือจຌาของกรรมสิทธิ์฿นทีไดินผืนทีไติดกับรงรียน หรือตຌองมีการสอบถามอยางงายโ 
นอกจากนีๅระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ ยังมีครืไองมือ฿นการวิคราะห์ ชน การวิคราะห์ชิงประมาณคา 
(Proximity หรือ Buffer) การวิคราะห์ชิงซຌอน (Overlay analysis) ป็นตຌน 

 5) การน าสนอขຌอมูล (Visualization) จากการด านินการรียกคຌนละวิคราะห์ขຌอมูล 
ผลลัพธ์ทีไจะอยู฿นรูปของตัวลขหรืออักษร ซึไงยากตอการตีความหมายหรือท าความขຌา฿จ การน าสนอ
ขຌอมูลทีไดี ชน การสดงชาร์ต (Chart) บบ โ มิติ หรือ ใ มิติ รูปภาพจากสถานทีไจริง ภาพคลืไอนเหว 
ผนทีไ หรือมຌกระทัไงระบบมัลติมีดียสืไอตาง 

โ.โ.5 การวิคราะห์ขຌอมูลระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ 
 การวิคราะห์ชิงพืๅนทีไป็นกระบวนการของการตรวจสอบสถานทีไ คุณลักษณะละ

ความสัมพันธ์ของคุณสมบัติ฿นขຌอมูลชิงพืๅนทีไ ผานการซຌอนทับละทคนิคการวิคราะห์ขຌอมูลบบอืไนโ 
พืไอตอบค าถามกีไยวกับขຌอมูลชิงพืๅนทีไ หรือ฿หຌเดຌความรูຌทีไมีประยชน์ การวิคราะห์ ชิงพืๅนทีไสามารถ
สกัดหรือสรຌางขຌอมูล฿หมจากขຌอมูลชิงพืๅนทีไทีไมีอยู ทีไ฿หຌรายละอียดทัๅงขຌอมูลชิงพืๅนทีไ (Spatial data) 
ละขຌอมูลชิงบรรยาย ิNon-spatial data) บงรูปบบหลัก฿นการวิคราะห์ขຌอมูลเดຌ โ รูปบบ คือ 

 โ.โ.5.แี การวิคราะห์ขຌอมูลวกตอร์ ิVector data analysis) ประกอบเปดຌวยขຌอมูล
฿นรูปบบจุด สຌน ละพืๅนทีไทีไประกอบเปดຌวยขຌอมูลชิงบรรยาย มีครืไองมือ฿หຌลือก฿ชຌงานหลากหลาย
รูปบบ ตามวัตถุประสงค์การ฿ชຌงาน ดังนีๅ 

  (2.2.5.1.1) การสรຌางพืๅนทีไกันชน (Buffer operation) ป็นการสรຌางขຌอมูลพืๅนทีไ 
ิPolygon) มาลຌอมรอบขຌอมูลชิงพืๅนทีไทีไน ามาสรຌางพืๅนทีไกันชน ป็นการวิคราะห์ขຌอมูลทีไท างานพียง แ 
ชัๅนขຌอมูล สามารถสรຌางเดຌทัๅงขຌอมูลบบจุด สຌน ละพืๅนทีไรูปปຂด ดยอาศัยการก าหนดหนวยวัดผนทีไ 
(Map Unit) ละระยะนวกันชน (Buffer distance) ตามทีไก าหนด ละสามารถก าหนดเดຌวาจะสรຌาง
นวกันชนบบขยายออกดຌานขຌางหรือขຌาขຌาง฿น ละนอกจากนัๅนยังสามารถรวมสวนทีไซຌอนทับกันเดຌ
ตามตຌองการผลทีไเดຌ คือชัๅนขຌอมูล฿หมทีไสดงระยะหางออกจากลักษณะทีไระบุตามระยะนวกันชนทีไ
ก าหนดจะป็นประยชน์ส าหรับการวิคราะห์บริวณ฿กลຌคียง 

  (2.2.5.1.2) การซຌอนทับขຌอมูล (Map overlay) ป็นการน าขຌอมูลชิงพืๅนทีไตัๅงตสอง
ชัๅนขຌอมูลหรือมากกวามาซຌอนทับกัน ซึไงขຌอมูลจ าป็นตຌองมีระบบพิกัดหมือนกัน มาตราสวนทากัน ละ
มีต าหนงดียวกันสามารถซຌอนทับเดຌทัๅงขຌอมูลบบดิจิทัลหรือขຌอมูลบบกระดาษ ิHard copy) ทีไ
ซຌอนทับบนวัสดุปรง฿สพืไอดูความสัมพันธ์ระหวางขຌอมูลชิงพืๅนทีไทีไมีต าหนงภูมิศาสตร์ดียวกัน 

  วิธีการซຌอนทับขຌอมูลมี ใ วิธีการ 
  ิแี การซຌอนทับขຌอมูลบบ Point in Polygon ป็นการน าขຌอมูลบบจุดซຌอนทับ

บนขຌอมูลพืๅนทีไรูปปຂด ชน การตรวจสอบต าหนงรงพยาบาลทีไอยู฿นขตพืๅนทีไอ าภอ 
  (2) การซຌอนทับขຌอมูลบบ Line in polygon การน าขຌอมูลบบสຌนซຌอนทับบน

ขຌอมูลพืๅนทีไรูปปຂด ชน การตรวจสอบถนนทีไอยู฿นจังหวัด 
  (3) การซຌอนทับขຌอมูลบบ Polygon on polygon การน าขຌอมูลบบพืๅนทีไรูปปຂด

ซຌอนทับบนขຌอมูลพืๅนทีไรูปปຂดพืไอดูความสัมพันธ์ของปัจจัยวดลຌอม ส าหรับน าเปวิคราะห์การ
กิดปรากฎการณ์ตางโ ชน การวิคราะห์พืๅนทีไเดຌรับผลกระทบจากภัยลຌง฿นภาคหนือ  

  การซຌอนทับขຌอมูล ป็นการวิคราะห์ขຌอมูลวกตอร์ ทีไมีชัๅนขຌอมูลตัๅงตสองชัๅน
ขຌอมูลขึๅนเป มี ใ รูปบบ 
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  ิแี การซຌอนทับขຌอมูลบบ UNION ป็นค าสัไง฿นการซຌอนทับขຌอมูลพืๅนทีไรูปปຂดตัๅงต 
โ ชัๅนขຌอมูลขึๅนเป ป็นการซຌอนทับขຌอมูลบบ Polygon on polygon ดย฿ชຌตรรกศาสตร์บูลีน คือ 
AND  ผลลัพธ์คือ ขຌอมูลทัๅงหมดของทัๅงสองชัๅนขຌอมูลถูกรวมขຌาดຌวยกัน ดยพืๅนทีไทีไซຌ อนทับกันจัดกใบ

ขຌอมูลพียง แ รคคอร์ด พืๅนทีไทีไเมซຌอนทับกันยกจัดกใบทัๅงหมด 
  (2) การซຌอนทับขຌอมูลบบ INTERSECT ป็นค าสัไง฿นการซຌอนทับขຌอมูลพืๅนทีไรูปปຂด

ตัๅงต โ ชัๅนขຌอมูลขึๅนเป ป็นการซຌอนทับขຌอมูลบบ Point in polygon, Line in polygon ละ 
Polygon on polygon ขຌอมูลทีไน าขຌา (Input feature) ป็นเดຌทัๅงขຌอมูลบบจุด สຌน ละพืๅนทีไรูปปຂด 
ผลลัพธ์ คือจะจัดกใบขຌอมูลฉพาะบริวณทีไมีพืๅนทีไ ซຌอนทับกันทานัๅน บริวณทีไเมซຌอนทับกันจะถูกตัดทิๅง 

  (3) การซຌอนทับขຌอมูลบบ IDENTITY ป็นค าสัไง฿นการซຌอนทับขຌอมูลพืๅนทีไรูปปຂด
ตัๅงต โ ชัๅนขຌอมูลขึๅนเป ป็นการซຌอนทับขຌอมูลบบ Point in polygon, Line in polygon ละ 
Polygon on polygon ขຌอมูลทีไน าขຌา (Input feature) ป็นเดຌทัๅงขຌอมูลบบจุด สຌน ละพืๅนทีไรูปปຂด 
ผลลัพธ์ คือจะจัดกใบขຌอมูลตามขอบขตของขຌอมูลน าขຌา (Input feature) ทานัๅน นอกนัๅนจะถูกตัดทิๅง 

  (2.2.5.1.3) การปรับปลงขຌอมูล (Map manipulation) ป็นการปลีไยนปลง
ขຌอมูล฿นชัๅนขຌอมูล฿หຌหมาะสมทีไจะน าเป฿ชຌงานตอนืไองเดຌอยางมีประสิทธิภาพ ฟังก์ชันการปรับปลง
ขຌอมูลของครืไองมือ฿นซอฟต์วร์ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ดยทัไวเป มี ็ บบ คือ 

  ิแี การซຌอนทับขຌอมูลบบ ERASE ป็นค าสัไง฿นการสรຌางชัๅนขຌอมูล฿หม ดยการลบ
ขຌอมูลบริวณทีไเมตຌองการออก ป็นการซຌอนทับขຌอมูลบบ Point in polygon ละ polygon on 
polygon มีวิธีการ คือ น าขຌอมูล โ ชัๅนขຌอมูลมาซຌอนทับกัน ดยน าขຌาขຌอมูลตัๅงตຌน (Input feature) 
ละขอบขตชัๅนขຌอมูลทีไจะอามาลบ (Erase feature) ออก ผลลัพธ์ทีไเดຌจะเดຌ Output feature ทีไเมมี
ขຌอมูลบริวณ Erase feature สามารถ฿ชຌกับขຌอมูลจุด สຌน ละพืๅนทีไรูปปຂด ลบกับขຌอมูลพืๅนทีไ ละขຌอมูล
ทีไน ามา Erase จะตຌองมีสวนซຌอนทับกัน 

  (2) การซຌอนทับขຌอมูลบบ CLIP ป็นค าสัไง฿นการสรຌางชัๅนขຌอมูล฿หม ดยการตัด
ขอบขตขຌอมูลทีไเมตຌองการออก ดยก าหนดขอบขตของขຌอมูลตาม Clip feature ป็นการซຌอนทับ
ขຌอมูล โ ชัๅนขຌอมูล ดยขຌอมูลตัๅงตຌน ิ Input feature) ป็นเดຌทัๅงขຌอมูลบบจุด สຌน ละพืๅนทีไรูปปຂดต
ขຌอมูล Clip feature ตຌองป็นขຌอมูลพืๅนทีไรูปปຂดทานัๅน ผลลัพธ์ทีไเดຌ จะเดຌ Output feature ตาม
ขอบขต Clip feature ทีไมีขຌอมูล Input feature อยูขຌาง฿น 

  (3) การปรับปลงขຌอมูล บบ ELIMINATE ป็นการก าจัดขຌอมูลทีไกิดจากการ
ซຌอนทับขຌอมูลหรือการสรຌางพืๅนทีไกันชนจากขຌอมูลบบสຌน ซึไงหลือพืๅนทีไรูปปຂดชิๅนลใกโ หรือชองวาง
ระหวางขຌอมูลทีไซຌอนทับกันเมสนิท (Slivers) ผลลัพธ์ทีไเดຌ คือ Slivers จะถูกลบออกเป 

  ิไี ปรับปลงขຌอมูลบบ DISSOLVE ป็นการท างานกับขຌอมูลพียง แ ชัๅนขຌอมูล 
ดยการรวมขอบขตขຌอมูลชิงพืๅนทีไ ดยก าหนด฿หຌพืๅนทีไรูปปຂดทีไมีคุณลักษณะของพืๅนทีไหมือนกัน 
(Attribute) ขຌาดຌวยกัน ดยลบขอบขตพืๅนทีไ ทีไมีคุณลักษณะขຌอมูลหมือนกันทิๅง พืไอลดความซๅ าซຌอน
ของขຌอมูล การ Dissolve สามารถก าหนด field ทีไป็นงืไอนเข฿นการรวมขอบขตเดຌพรຌอมกันหลาย 
Field 

  (5) การปรับปลงขຌอมูลบบ MERGE ป็นการชืไอมชัๅนขຌอมูลจากหลายชัๅนขຌอมูล
พรຌอมกัน สามารถชืไอมขຌอมูลเดຌทัๅงขຌอมูลบบจุด สຌน ละพืๅนทีไรูปปຂด ขຌอมูลทีไมี Field หมือนกันจะเม
ถูกยุบรวมขอบขตหมือนการซຌอนทับขຌอมูลบบ Dissolve ผลลัพธ์ของขຌอมูลชิงบรรยายจะกใบ Field 



11 

ของชัๅนขຌอมูลน าขຌา (Input feature) ถຌามี Field ของตละชัๅนขຌอมูลหมือนกัน Field ทีไมาจาก Merge 
feature จะถูกตัดทิๅง 

  ิๆี การปรับปลงขຌอมูลบบ SPLIT ป็นการบง ยก หรือตัดชัๅนขຌอมูลออกจาก
กัน สามารถบงขຌอมูลเดຌทัๅงขຌอมูลบบจุด สຌน ละพืๅนทีไรูปปຂด การ Split ขຌอมูลท าเดຌทัๅงทีไป็นชัๅนขຌอมูล
ดียวละ โ ชัๅนขຌอมูล การ Split ขຌอมูลทีไป็นชัๅนขຌอมูลดียว สามารถท าเดຌ฿นขຌอมูลบบสຌน ละพืๅนทีไ
รูปปຂด การ Split แ ชัๅน การ Split โ ชัๅนขຌอมูลซึไงชัๅนขຌอมูล Input feature ละขຌอมูล Split feature 
จะตຌองมีสวนซຌอนทับกัน ละ Split feature จะตຌองป็นขຌอมูลพืๅนทีไรูปปຂดทานัๅน 

  (7) การปรับปลงขຌอมูลบบ UPDATE ป็นการกຌเข หรือปรับปรุงขຌอมูลป็นการ
ท างานกับ โ ชัๅนขຌอมูล ประกอบดຌวย ชัๅนขຌอมูลน าขຌา (Input feature) ละชัๅนขຌอมูลทีไน ามากຌเข
ปรับปรุง (Update feature) ผลลัพธ์ของกระบวนการคือ เดຌขຌอมูลละขຌอมูลคุณลักษณะของขຌอมูล 
Input Feature ยกวຌนพืๅนทีไสวนทีไซຌอนทับกันกับชัๅนขຌอมูล Update feature จะเดຌชัๅนขຌอมูลละขຌอมูล
คุณลักษณะของชัๅนขຌอมูล Update feature 

  (2.2.5.1.3) การวัดระยะทาง (Distance measurement) ป็นการวัดป็นนว
สຌนตรงระหวางจุดกับจุด จุดกับสຌน รูปปຂดกับรูปปຂด หรืออาจทัๅงจุด สຌน ละรูปปຂด ระยะทางทีไวัดเดຌ
สามารถน าเป฿ชຌวิคราะห์ความสัมพันธ์ของปัจจัย ฿นการหาค าตอบของปัญหาทีไตຌองการ ชน สดง
ความสัมพันธ์ระหวางจุดสองจุด฿นการศึกษากีไยวกับ การอพยพถิไนทีไอยูอาศัย ฟังก์ชันการวัด ระยะทาง
ของครืไองมือ฿นซอฟต์วร์ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ดยทัไวเป  

 มี โ บบ คือ 
 ิแี การวัดระยะทางบบ NEAR ป็นค าสัไงทีไ฿ชຌ฿นการค านวณระยะทางจาก Feature 

฿นชัๅนขຌอมูลหนึไงเปยัง Feature ทีไ฿กลຌทีไสุดของอีกชัๅนขຌอมูลหนึไง ละเมสามารถลือก Feature 
ปງาหมายเดຌ ระยะทางจะถูกบันทึกเวຌ฿น Field ชืไอ Distance ฿นเฟล์ผลลัพธ์ สามารถค านวณหา
ระยะทางเดຌทัๅงขຌอมูลบบจุด สຌน หรือพืๅนทีไรูปปຂด 

 ิโี การวัดระยะทางบบ POINT DISTANCE ป็นการค านวณระยะระหวางจุดทุกจุด
฿นชัๅนขຌอมูลหนึไงกับจุดทัๅงหมด฿นชัๅนขຌอมูลดียวกันหรือ฿นชัๅนขຌอมูลอืไนภาย฿นรัศมีทีไก าหนด 

 2.2.5.2) การวิคราะห์ขຌอมูลราสตอร์ (Raster data analysis) ป็นขຌอมูลชิงพืๅนทีไทีไ
ป็นลักษณะของสภาพพืๅนผิวลกจริง พรຌอมทัๅงขຌอมูลคุณลักษณะซึไงจัดกใบอยู฿นรูปบบตารางกริด 
ิGrid) หรือ ซล (Cell) อยู฿นชองสีไหลีไยมขนาดทากัน ฿นตละชองจะกใบคาของขຌอมูล รียกวาจุดภาพ 
(Pixel) ฿นตละชองจะมี แ คา ฿นการวิคราะห์ขຌอมูลบบราสตอร์ สามารถน าชัๅนขຌอมูลอืไนมาวิคราะห์
รวมกันเดຌครัๅงละหลายชัๅนขຌอมูลดย฿นการวิคราะห์ขຌอมูลบบราสตอร์ มีฟังก์ชัน฿หຌลือกท างานทีไ
หลากหลายทีไมาชวยกຌปัญหา พืไอ฿หຌเดຌมาซึไงผลลัพธ์ทีไตຌองการ การวิคราะห์ขຌอมูลบบราสตอร์ ชน 
Reclassify, Raster Calculator, Spatial Interpolation, Surface analysis, Hydrology, Solar 
radiation ละ Distance ป็นตຌน 

 การวิ คราะห์ พืๅนผิว  (Surface analysis) พืๅนผิว  (Surface) คือ ขຌอมูลของจุดทีไ
ตอนืไองกัน ซึไง฿นตละจุดทีไน ามาประกอบกันจะมีคาทีไตกตางกัน ชน จุดตละจุดบนพืๅนผิวลก (X,Y) 
จะมีคาของระดับความสูงทีไเมทากัน (Z) ป็นตຌน ดย฿นการประกอบพืๅนผิวขึๅนมาพืไอ฿ชຌ฿นการวิคราะห์ 
จะเมสามารถท าการกใบคา Z มาเดຌครบทุกจุด การสรຌางบบจ าลองพืๅนผิวจึงป็นครืไองมือทีไน ามา฿ชຌ
พืไอสรຌางลักษณะของพืๅนผิวขึๅน ดยอาศัยการทรกคา Z จากคาของพืๅนผิวจริงทีไมีขຌอมูลอยูลຌว 
ลักษณะของพืๅนผิวทีไ฿ชຌ฿นการวิคราะห์มีหลายประภท 
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 ิแี Contours หรือ สຌนชัๅนความสูง คือ สຌนทีไชืไอมตอเปยังต าหนงตางโ ทีไมีคา
ทากัน฿นชุดขຌอมูลราสตอร์ พืไอสดงถึงปรากฏการณ์ทีไตอนืไองกันของขຌอมูล ชน ความสูง อุณหภูมิ 
ปริมาณนๅ าฝน มลพิษ หรือความดันบรรยากาศ สຌนชัๅนความสูงดยทัไวเปมักจะรียกวา Isolines ตยังมี
ค าทีไฉพาะจาะจงขึๅนอยูกับสิไงทีไจะถูกวัด ชน Isobars ฿ชຌกับความดัน Isotherms นิยม฿ชຌกับอุณหภูมิ 
ละ Isohyets ส าหรับปริมาณนๅ าฝน 

 ิโี Slope หรือ ความลาดชัน คือ อัตราสูงสุดของการปลีไยนปลง คา Z ฿นตละ
ซลล์ (Cell) เปยังซลล์ขຌางคียง ริไมจากการค านวณอัตราการปลีไยนปลงองศาของความลาดชัน หรือ
การวัดคาชิงมุม (Angular measurement) คาความลาดชันสามารถวัดเดຌ โ บบ คือ  วัดป็น
ปอร์ซในต์ ละวัดป็นองศา 

 การค านวณคาความลาดชันป็นปอร์ซในต์ ิPercent rise) ค านวณเดຌจากดຌานตรงขຌาม
มุม (rise) หารดຌวยดຌานประชิดมุม ิRunี ละคูณดຌวย แเเ ดังสมการ 

 การค านวณคาความลาดชันป็นปอร์ซในต์ค านวณ เดຌจาก 

   
 การค านวณคาความลาดชันป็นองศาสามารถค านวณ เดຌจาก 

   
 ิใี Aspect หรือ ทิศดຌานลาด ป็นการก าหนดความลาดชันทีไจะรับสงดยทิศทางของ

อัตราการปลีไยนปลงคา Z สูงสุด฿นตละซลล์ (Cell) เปยังซลล์ขຌางคียง คาของทุกซลล์จะบงบอก
ทิศทางการหันหของความลาดชัน ทิศทางการลาดป็นมุมตามขใมนาฬิกา มีคาตัๅงต เูใๆเ องศา ดย
ริไมทีไ เ องศา ป็นทิศหนือ หมุนเปตามขใมนาฬิกา จนถึง ใๆเ องศา มาบรรจบทีไทิศหนือตรง เ องศา 
หมือนดิม พืๅนทีไทีไป็นพืๅนราบ ิFlat area) จะมีคาป็น ูแ 

 ิไี Hillshade คือ รูปบบความสวางละความมืดทีไพืๅนผิวจะเดຌรับมืไอ฿หຌสงสวาง
จากมุมทีไก าหนด฿นการค านวณการตกกระทบของสงจ าป็นตຌองก าหนดต าหนงของหลงก านิดสง
กอนจากนัๅนจึงค านวณคาของสง฿นตละซลล์ คาของสงทีไตกกระทบทนดຌวยระดับสีทา ิGray 
scale) ฿นตละซลล์จะมีคาอยูระหวาง เ.โ55 มีทัๅงหมด โ5ๆ คา 

โ.โ.ๆ การประยุกต์฿ชຌระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ 
 ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์ ป็นระบบสารสนทศของขຌอมูล฿นชิงพืๅนทีไซึไงจะชวย฿หຌ

ผูຌ฿ชຌขຌาถึงขຌอมูลอันซับซຌอนของพืๅนทีไ พืไอ฿ชຌ฿นการตัดสิน฿จวางผน กຌปัญหา หรือพิไมความรับรูຌขຌอมูล
฿นพืๅนทีไ ทีไท าการศึกษา ละมีการจัดการขຌอมูลอยางป็นระบบ 

 โ.โ.ๆ.แ ดຌานศรษฐกิจ ฿นตางประทศมีการประยุกต์฿ชຌ GIS พืไอชวย฿นการพัฒนา
ทางดຌานศรษฐกิจกันอยางพรหลาย ชน การวางผนการ฿ชຌทรัพยากร฿นการผลิต การวิคราะห์ความ
พรຌอมของวัตถุดิบละรงงาน รวมถึงความตຌองการของประชากร฿นตละพืๅนทีไจากขຌอมูลพืๅนฐาน ป็น
ตຌน 

 โ.โ.ๆ.โ ดຌานการคมนาคมขนสง ระบบสารสนทศภูมิศาสตร์สามารถ฿ชຌ฿นการพิไม
ประสิทธิภาพทางดຌานการคมนาคมขนสง ชนการวางผนสຌนทางการดินรถประจ าทาง การวางผน
การสรຌางทางคมนาคมทางรถเฟ ทางดวน ทางดินรือ ละสຌนทางการบิน ป็นตຌน 
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 โ.โ.ๆ.ใ ดຌานสาธารณูปภคพืๅนฐาน การจัดหาสาธารณูปภคพืๅนฐานเปยัง พืๅนทีไตางโ 
ตามความตຌองการของประชาชนนัๅน GIS เดຌขຌามามีบทบาทอันส าคัญ฿นการวางผน฿นการสรຌางถนน 
การดินสายเฟฟງา ทอประปา รวมถึงการวางผน฿นการบ ารุงรักษาสาธารณูปภคพืๅนฐานหลานีๅ 

 โ.โ.ๆ.ไ ดຌานการสาธารณสุข การประยุกต์฿ชຌ GIS ฿นการบริหารจัดการภาครัฐกับงาน
ทางดຌานสาธารณสุขมี฿ชຌกันอยางพรหลาย฿นตางประทศ ชน การระบุต าหนงของผูຌปຆวยรคตางโ 
การวิคราะห์การพรระบาดหรือนวนຌมการระบาดของรค 

 โ.โ.ๆ.5 ดຌานการบริการชุมชน ประชาชน฿นตละพืๅนทีไจะมีความตຌองการบริการจาก
ภาครัฐตกตางกันเป การ฿ชຌ GIS จะชวย฿หຌผูຌบริหารทราบถึงความตຌองการของประชาชน ดยการ
฿หຌบริการสาธารณะเดຌอยางป็นพลวัตร 

 โ.โ.ๆ.ๆ ดຌานการบังคับ฿ชຌกฎหมายละการปງองกันอาชญากรรม ชน การก าหนดจุด
สีไยงตอการกิดอาชญากรรม พืไอตัๅงปງอมต ารวจ การวิคราะห์พืๅนทีไสีไยงตอการกิดอาชญากรรม ดย
การบันทึกจุดทีไกิดอาชญากรรมเวຌ ลຌวน ามาวิคราะห์ หาพืๅนทีไสีไยง 

 โ.โ.ๆ.็ ดຌานการวางผนการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน การประยุกต์฿ชຌ GIS พืไอชวย฿นการวาง
ผนการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน ทัๅงการวิคราะห์ ประมินผลละน าสนอขຌอมูลตางโ ฿นชิงพืๅนทีไทีไจ าป็นตอ
การวางผังมือง ละการจัดการมือง ซึไงสามารถกระท าเดຌอยางสะดวกทัๅงการวิคราะห์ละประมิน
ศักยภาพ฿นการ฿ชຌประยชน์ของตละพืๅนทีไ 

 โ.โ.ๆ.่ ดຌานการจัดกใบภาษี การประยุกต์฿ชຌ GIS พืไอชวย฿นการจัดกใบภาษี การ
น าขຌาขຌอมูลการช าระภาษีอากร ซึไงภาครัฐสามารถท าการติดตามตรวจสอบผลการจัดกใบภาษีเดຌ
ดยสะดวก ท า฿หຌการจัดกใบภาษีมีประสิทธิภาพมากขึๅน 

 โ.โ.ๆ.้ ดຌานสิไงวดลຌอม การปะยุกต์฿ชຌ GIS พืไอทดลองสรຌางบบจ าลองทางดຌาน
สิไงวดลຌอม ชน บบจ าลองความสูงของภูมิประทศ บบจ าลองสดงการปลีไยนปลงของพืๅนทีไปຆาเมຌ
ตามวลาทีไปลีไยนเป ซึไงการสรຌางบบจ าลอง฿น GIS จะชวย฿หຌผูຌ฿ชຌสามารถท าความขຌา฿จกับลักษณะ
ของพืๅนทีไเดຌดยงาย ละป็นการพิไมการรับรูຌบบสมือนจริง 

 โ.โ.ๆ.แเ ดຌานการติดตามทรัพยากรปຆาเมຌ การประยุกต์฿ชຌระบบภูสารสนทศศาสตร์ 
ชวย฿นการจัดการปຆาเมຌอยางมีประสิทธิภาพมากขึๅน สามารถประยุกต์฿ชຌ฿นการก าหนดพืๅนทีไปຆาพืไอการ
อนุรักษ์ทีไมีความถูกตຌอง สามารถน าฐานขຌอมูล GIS ทีไเดຌรับมา฿ชຌติดตามการบุกรุกพืๅนทีไปຆา ทีไจะสงผล
กระทบตอสังคม ละสภาพวดลຌอม 

 โ.โ.ๆ.แแ ดຌานการจัดการภาวะฉุกฉินละภัยพิบัติ GIS ชวย฿หຌผูຌ฿ชຌสามารถขຌาถึง
ขຌอมูล฿นชิงพืๅนทีไเดຌอยางทัไวถึง฿นวลาอันรวดรใว รวมถึงรายละอียดตางโ ทีไกีไยวขຌอง ซึไงจ าป็นตอ
มาตรการ฿นการปງองกันกຌเข 

2.3 ระบบก าหนดต าหนงบนพืๅนผิวลก ิGlobal Positioning System : GPS) ป็นระบบน ารองดย฿ชຌ
ดาวทียมทีไริริไมดยหนวยงานความมัไนคงของประทศสหรัฐอมริกา฿นป แ้็ใ พืไอ 
 ู ชวยระบุต าหนง฿นรูปบบสามมิติ ิชน สຌนละติจูด ลองจิจูด ละความสูงี 
 ู ฿หຌความถูกตຌอง฿นระดับหลักมตร 
 ู ฿หຌวลาทีไถูกตຌองมนย า฿นทุกโ พืๅนทีไบนพืๅนลก฿นระดับนานวินาที 
 ฿นปัจจุบันนอกจากประทศสหรัฐอมริกาลຌวยังมีประทศอืไนโ ทีไพัฒนาระบบดาวทียมน ารอง 
รัสซียพัฒนาระบบดาวทียมกลนาส ิGLONA’’ : Global naya Navigatsionnaya ’putnikovaya 
Sistema หรือ Gloal Navigation Satellite System) กลุมสหภาพยุรปมีระบบดาวทียมอใคนอส 
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(EGNOS : European Geostationary Navigation Overlay Service) ละกาลิ ลอ (Galileo) จีน
พัฒนาระบบดาวทียมปຆยตว  (Beidou) อินดียมีระบบดาวทียม IRNSS (Indian Regional 
Navigational Satellite System) ญีไปุຆนมีระบบดาวทียม QZSS (Quasi-Zenith Satellite System) 
 จากการทีไระบบดาวทียมน ารองหลายโ ประทศมีหลากหลายชืไอ สงผล฿หຌกิดการสับสน฿นการ
รียกชืไอกผูຌทีไริไมศึกษา฿นระบบดาวทียมน ารอง หนวยงานดຌานอวกาศทีไกีไยวขຌอง฿นรืไองนีๅเดຌตระหนัก
วาควรทีไจะหาชืไอรวมพืไอสืไอความหมายถึงระบบดาวทียมน ารอง฿หຌตรงกัน จึงกิดค า วา จีอในอส 
(Global Navigation Satellite System : GNSS) 
 GNSS หมายถึง กลุมของระบบดาวทียมน ารอง หรือระบบน ารองทีไ฿หຌบริการดยการระบุ
ต าหนงละวลาของผูຌ฿ชຌทีไอยูบนพืๅนผิวลกครอบคลุมทัๅงลก 
 โ.ใ.แ นิยามของระบบก าหนดต าหนงบนพืๅนลก 
  ระบบก าหนดต าหนงบนพืๅนลก ิGlobal Positioning System : GPS) 
  - ป็นระบบน ารองดຌวยดาวทียมซึไงจะ฿หຌขຌอมูลต าหนงละวลาทีไตอนืไองทุกทีไ ทุก
สภาวะอากาศบนพืๅนลก 
  ู มีการ฿หຌบริการสัญญาณจากดาวทียม ป็นการ฿หຌบริการดยเมจ ากัดจ านวนผูຌ฿ชຌงาน
ละเมมีงืไอนเขการ฿ชຌงาน 
  ู ระบบ GPS ป็นระบบสงขຌอมูลดຌานดียว 
  ู ฿ชຌหลักการตรวจวัดสัญญาณทีไสงจากดาวทียมทีไทราบวงคจรทีไนนอน สัญญาณนีๅ
จะถูกรับดยครืไองรับทีไสถานีภาคพืๅนดิน ราสามารถค านวณหาระยะทางหรือพิสัย (Range) จาก
ดาวทียมถึงครืไองรับเดຌจากวลาจากดาวทียมถึงครืไองรับละขຌอมูลของสัญญาณ ท า฿หຌค านวณ
ต าหนงของครืไองรับเดຌ 
 2.3.2 องค์ประกอบของระบบก าหนดต าหนงบนพืๅนลก ประกอบดຌวย ใ สวนหลัก 
  แี สวนอวกาศ (Space segment) ป็นสวนทีไอยูบนอวกาศจะประกอบดຌวย ดาวทียม 
โไ ดวง ดยมรดาวทียม โแ ดวง ท าหนຌาทีไสงสัญญาณคลืไนวิทยุจากอวกาศ (Space vehicles, SVs) 
สวนอีก ใ ดวง ป็นดาวทียมปฏิบัติการสริมวงคจรของดาวทียม ตละดวงจะ฿ชຌวลาคจร แโ ชัไวมง 
ตอ แ รอบ ดยจะมีทัๅงหมด ๆ วงคจร ตละวงคจรมีดาวทียม ไ ดวง วงคจรมีมุมอียง 55 องศา กับ
ระนาบศูนย์สูตรละหางกัน ๆเ องศา วงคจร฿นลักษณะดังกลาว จะท า฿หຌมีดาวทียมอยางนຌอย ไ ดวง 
อยูบนทຌองฟງาทุกโ จุดบนพืๅนผิวลก ตลอดวลา โไ ชัไวมง 
  2) สวนสถานีควบคุม (Control segment) ประกอบเปดຌวยสถานีภาคพืๅนดินทีไควบคุม
ระบบ (Operational Control System : OCS) ทีไกระจายอยูตามสวนตางโ ของลก มีหนຌาทีไปรับปรุง
฿หຌขຌอมูลดาวทียมมีความถูกตຌองทันสมัยอยูตลอดวลา ซึไงสถานีควบคุมประกอบดຌวย ใ สถานี 
   ิแี สถานีควบคุมหลัก 
   ิโี สถานีติดตามดาวทียม 
   ิใี สถานีรับสงสัญญาณ 

  3) สวนผูຌ฿ชຌ (User segment) 
   - ประกอบดຌวยครืไองรับสัญญาณ หรือตัว GPS ทีไ฿ชຌอยูมีหลายขนาดสามารถพกพา
เดຌ หรือติดเวຌ฿นรถ รือ หรือครืไองบิน 
   ู ครืไอง GPS จะท าหนຌาทีไ฿นการปลีไยนสัญญาณจาก SVs ป็นต าหนงความรใว 
ละวลาดยประมาณ 
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   ู ถຌาหากตຌองการทราบคา X Y Z (Position) ละวลาตຌอง฿ชຌดาวทียมอยางนຌอย ไ 
ดวง ความถูกตຌองของต าหนงขึๅนอยูกับนาฬิกาละตัว GPS ซึไงอาจจะหาต าหนงทีไมีความผิดพลาดเดຌ
นຌอยกวา ใ ฟุต 
   ู นาฬิกาทีไ฿ชຌจะมีความถูกตຌองสามารถวัดเดຌ฿นวลา เ.เเเเเเเเใ วินาทีซึไงวลาทีไ
฿ชຌ฿นการอຌางอิงส าหรับระบบดาวทียม GPS รียกวา วลา GPS 
 2.3.3 หลักการท างานของระบบ GPS มีหลักการท างานดยอาศัยต าหนงของดาวทียมป็น
จุดอຌางอิง ลຌววัดระยะจากดาวทียม ไ ดวง ละ฿ชຌหลักการรขาคณิตค านวณหาต าหนงจากนัๅนวัด
ระยะทางระหวางครืไองรับกับดาวทียม ดยวัดระยะวลาทีไคลืไนวิทยุ฿ชຌดินทางจากดาวทียมสูครืไองรับ 
ิระยะทาง = ความรใว x วลาทีไ฿ชຌดินทางี คารังวัดทีไเดຌจากสัญญาณดาวทียม มี โ ชนิด คือ 
Pseudorange ละ Carrier phase ขຌอมูล GPS จะเดຌผลลัพธ์ออกมา฿น ใ รูปบบ เดຌก จุดต าหนง 
(Waypoint) สຌนทาง (Routes) สຌนชืไอมยงจุดต าหนง (Tracks) 
 

3. การประยุกต์฿ช้เทคนลยีภูมิสารสนเทศของกรมพัฒนาทีไดิน 

นยบายของรัฐบาล฿นปัจจุบัน เดຌขับคลืไอนศรษฐกิจดຌวยการ฿ชຌทคนลยีสารสนทศ หรือ IT 
Digital พืไอพิไมประสิทธิภาพ ละสรຌางมูลคาพิไม฿หຌกับผลผลิตมวลรวมของประทศ ิGDP) พืไอพัฒนา
ประทศเปสูยุคศรษฐกิจดิจิตอล ิDigital Economy) ดยทคนลยีสารสนทศทีไมีบทบาทส าคัญ฿น
การกຌาวเปสูความส ารใจ฿นยุคศรษฐกิจดิจิตอล นัๅนคือ ภูมิสารสนทศ ิGeoinformatics) 
 ภูมิสารสนทศ สามารถชวย฿หຌการท างาน฿นยุคดิจิตอลงายขึๅน 

• ภาครัฐ สามารถ฿ชຌพิไมประสิทธิภาพ฿นการพัฒนาประทศดຌวยฐานขຌอมูลทีไถูกตຌอง สงผล฿หຌ
กิดการตัดสิน฿จ การบริหารจัดการดຌานตางโ รวมถึงความมัไนคง 

• ภาคอกชน สามารถน าภูมิสารสนทศมาประยุกต์฿ชຌกับกิจกรรมทางดຌานธุรกิจ฿หຌกิด
มูลคาพิไมพืไอพิไมขีดความสามารถ฿นการขงขัน ละสรຌางความพึงพอ฿จ฿หຌกับลูกคຌา 

กรมพัฒนาทีไดิน เดຌพัฒนาอปพลิคชันพืไอ฿หຌบริการขຌอมูลดຌานตางโ ของกรมฯ ดังนีๅ 
3.1 อปพลิคชัไน LDD ’oil Guide  

ป็นอปพลิคชัไนทีไพัฒนาขึๅน พืไอ฿หຌกษตรกร หรือบุคคลทีไสน฿จทัไวเป สามารถทราบ
ขຌอมูลคุณสมบัติของดิน ตลอดจนการจัดการดินพืไอการปลูกพืช ความหมาะสมของดิน฿นการปลูกพืช 
ค านะน าปุຉยส าหรับกลุมชุดดิน ค านะนาการ฿ชຌปุຉยตามคาวิคราะห์ดินบืๅองตຌน ละการ฿ชຌประยชน์
ทีไดิน฿นพืๅนทีไทีไตຌองการ 

ประยชน์ทีไเดຌรับ กษตรกร ประชาชน ละหนวยงานทัๅงภาครัฐละอกชน สามารถ
คຌนหาขຌอมูลคุณสมบัติของดิน ตลอดจนการจัดการดินพืไอการปลูกพืช ความหมาะสมของดิน฿นการ
ปลูกพืชตละชนิด ค านะนาการ฿ชຌปุຉยส าหรับกลุมชุดดิน ค านะน า การ฿ชຌปุຉยตามคาวิคราะห์ดิน
บืๅองตຌน ละการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน฿นพืๅนทีไทีไตຌองการ เดຌดຌวยตนองผานอปพลิคชันนีๅ 

ขຌอมูลทีไ฿หຌบริการ 
- ขຌอมูลกลุมชุดดิน มาตราสวน 1: 25,000 ทัๅงประทศ 
- ขຌอมูลการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน มาตราสวน 1 : 25,000 ทัๅงประทศ 
- ขຌอมูลภาพถายออร์ธสี มาตราสวน 1 : 4,000 ทัๅงประทศ 

3.2 อปพลิคชัไน กดดูรูຌดิน  
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คณะรัฐมนตรี เดຌมีนยบาย฿หຌบริการขຌอมูล ชืไอมยงขຌอมูล ละ บูรณาการขຌอมูลจาก
ภาครัฐสูประชาชน ส านักลขาธิการนายกรัฐมนตรี จึงเดຌจัดท า ฮครงการ กดดูรูຌทันทีฮ ดยมอบหมาย฿หຌ 
ส านักงานคณะกรรมการนยบายวิทยาศาสตร์ทคนลยีละนวัตกรรมหงชาติ ิสวทน.ี ละศูนย์
นวัตกรรมซอฟต์วร์ละการประมวลผล ภาควิชาวิศวกรรมคอมพิวตอร์ คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
มหาวิทยาลัยทคนลยีพระจอมกลຌาธนบุรี ป็นผูຌด านินการครงการ ละกรมพัฒนาทีไดิน รวมป็น
หนวยงานน ารอง฿นการพัฒนาระบบสารสนทศ ฮกดดูรูຌดินฮ 

ประยชน์ทีไเดຌรับ ผูຌสน฿จสามารถรียกดูขຌอมูลดิน ละขຌอมูลการ฿ชຌประยชน์ทีไดินจาก
อปพลิคชัน ดยมีรายละอียดนวทางการจัดการดินบืๅองตຌน ปัญหาของดิน ละขຌอมูลพืชทีไมีความ
หมาะสม฿นการปลูก สามารถรียกดูทีไตัๅงหลงรียนรูຌดຌานการจัดการดิน ศูนย์การรียนรูຌ ต าหนงของ
รຌานคຌากษตร ละธนาคารปุຉยอินทรีย์ รวมทัๅงสามารถรียกดูสຌนทางจากต าหนงปัจจุบัน เปยังสถานทีไ
ทีไสน฿จบนผนทีไเดຌ 

ขຌอมูลทีไ฿หຌบริการ 
- ขຌอมูลกลุมชุดดินละการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน 
- ขຌอมูลนวทางการจัดการดิน ปัญหาของดิน พืชทีไมีความหมาะสม฿นการปลูกของ

กลุมชุดดินตาง โ 
- ขຌอมูลทีไตัๅงหลงรียนรูຌดຌานการจัดการดิน ชน ทีไตัๅงส านักงานพัฒนาทีไดินขต สถานี

พัฒนาทีไดินจังหวัดตาง โ ศูนย์การรียนรูຌ 
- ขຌอมูลทีไตัๅงรຌานคຌากษตร ละธนาคารปุຉยอินทรีย์ 

3.3 อปพลิคชัไน ขຌอมูลสารสนทศทรัพยากรดินรายจังหวัด  
ป็นระบบทีไกรมพัฒนาทีไดิน เดຌพัฒนาขึๅน ดยการบูรณาการขຌอมูลทีไกรมฯ มีอยู มา

จัดท าป็นผนทีไส ารใจรูป ประกอบดຌวยผนทีไกลุมชุดดิน ผนทีไการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน ผนทีไดินปัญหา 
ผนทีไ นวขตปຆาเมຌถาวร ผนทีไความหมาะสมของดิน฿นการปลูกพืช ิขຌาว พืชเร เมຌผลี ผนทีไ
ก าหนดขตความหมาะสมส าหรับการปลูกพืชศรษฐกิจ ิขຌาว อຌอยรงงาน มันส าปะหลัง ปาล์มนๅ ามัน 
ยางพาราี ละผนทีไผลกระทบจากภัยลຌง 

ประยชน์ทีไเดຌรับ กษตรกร หรือบุคคลทีไสน฿จทัไวเป สามารถสืบคຌนขຌอมูลผนทีไตละ
ประภทเดຌดຌวยตนอง ดยผานทางอปพลิคชัไนเดຌอยางงาย สะดวก รวดรใว สามารถน าขຌอมูลเป
ประกอบการตัดสิน฿จ การวางผนท าการกษตร หรือการจัดการดຌานตาง โ ฿หຌมีการ฿ชຌทีไดินอยาง
ถูกตຌอง 

ขຌอมูลทีไ฿หຌบริการ ขຌอมูลพืๅนฐาน ประกอบดຌวย 
ู ผนทีไกลุมชุดดิน ผนทีไการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน ผนทีไดินปัญหาผนทีไนวขตปຆาเมຌ

ถาวร 
- ผนทีไความหมาะสมของดิน฿นการปลูกพืช เดຌก ขຌาว พืชเร เมຌผล 
- ผนทีไก าหนดขตความหมาะสมส าหรับการปลูกพืชศรษฐกิจ เดຌก ขຌาว อຌอย มัน

สาปะหลัง ปาล์มนๅ ามัน ยางพารา 
- ผนทีไผลกระทบจากภัยลຌงลຌง 

3.4 ระบบน าสนอผนทีไชุดดิน ิSoil Series) 
ระบบน าสนอผนทีไชุดดิน ิSoil Series) มาตราสวน แ ตอ โ5,เเเ ป็นปรกรม

ส าหรับน าสนอขຌอมูลชุดดินละกลุมชุดดิน฿นประทศเทย ดยสดงรายละอียดกีไยวกับ ขຌอมูลกลุมชุด
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ดิน ขนาดพืๅนทีไ คุณสมบัติทางคมีละกายภาพของตละกลุมชุดดิน ปัญหาของดิน ความหมาะสมของ
ดิน฿นการปลูกพืชตละชนิด฿นพืๅนทีไ รวมถึงนวทางการจัดการดิน 

ประยชน์ทีไเดຌรับ พืไอ฿หຌประชาชน/หนวยงานสอบถามขຌอมูลดินเดຌ ดยระบบจะสดง
รายละอียดกีไยวกับ ขຌอมูลดิน ประภทสภาพพืๅนทีไการ฿ชຌทีไดิน ปัญหาของดิน ความหมาะสม฿นการ
พาะปลูก นวทางการจัดการดิน จุดกใบตัวอยางดินทีไสัมพันธ์กับพืๅนทีไเดຌลือก ป็นตຌน สามารถจัดท า
ผนทีไดิน ละผนทีไความหมาะสม฿นการพาะปลูก จัดท ารายงานการจัดการดิน รายงานคาสมบัติทาง
คมีของดิน ละสรุปรายงานขนาดพืๅนทีไขຌอมูลดินยกตามการ฿ชຌประยชน์ ฿นพืๅนทีไทีไตຌองการเดຌ 

ขຌอมูลทีไ฿หຌบริการ 
ู ขຌอมูลกลุมชุดดิน 
ู ขຌอมูลการจัดการดิน คาสมบัติทางคมีของดิน 
ู ขຌอมูลผนทีไดิน ละผนทีไความหมาะสม฿นการพาะปลูกพืช 
ู ขຌอมูลจุดกใบตัวอยางดินตามพืๅนทีไทีไตຌองการ 
ู ขຌอมูลสรุปขนาดพืๅนทีไขຌอมูลดินยกตามการ฿ชຌประยชน์ 

3.5 ระบบตรวจสอบการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน ิPresent Land use Monitoring) 
ป็นปรกรมส าหรับ฿ชຌ ฿นการตรวจสอบการ฿ชຌประยชน์ทีไดินละรายงานการ฿ชຌ

ประยชน์ทีไดิน ประชาชน จຌาหนຌาทีไ หรือหนวยงานทีไกีไยวขຌอง สามารถสอบถามขຌอมูล฿นพืๅนทีไทีไสน฿จ 
หรือคຌนหาประภทการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน ตามรายชืไอ จังหวัด อ าภอ ต าบล 

ประยชน์ทีไเดຌรับ พืไอ฿หຌประชาชน หนวยงาน หรือบุคคลทีไสน฿จสามารถคຌนหาละ
สอบถามขຌอมูลการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน฿นพืๅนทีไทีไสน฿จเดຌ 

ขຌอมูลทีไ฿หຌบริการ 
- ขຌอมูลการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน 
- ขຌอมูลประภทการ฿ชຌประยชน์ทีไดิน ตามจังหวัด/อ าภอ/ต าบล 

3.6 ระบบบริหารละติดตามครงการปลูกหญຌาฝก ิVetiver Grass Tracking : VGT) 
  ป็นระบบบริหารจัดการการตัดสิน฿จชิงพืๅนทีไ (Executive Information System : 
EIS) ดຌานการพัฒนาทีไดิน ประกอบดຌวยองค์ประกอบ ใ สวนคือ 
  1) สวนระบบฐานขຌอมูล 
  2) สวนระบบซอฟต์วร์ดຌานภูมิสารสนทศ 
  3) สวนการพัฒนาปรกรมประยุกต์ ทีไ฿ชຌบริหาร ติดตามงาน 
  ระบบบริหารละติดตามครงการปลูกหญຌาฝก ิVetiver Grass Tracking : VGT) ฿ชຌ
บริหารละติดตามผลการด านินงานครงการปลูกหญຌาฝก ผูຌสน฿จทัไวเปสามารถคຌนหาขຌอมูล
ครงการฯ จากขຌอมูลชิงพืๅนทีไเดຌหลายรูปบบ รวมเปถึงสรุปผลการด านินงานครงการปลูกหญຌาฝก
฿นรูปบบผนภูมิทง ตารางขຌอมูล หรือผนทีไพืไอสดงผลการด านินงานบบตาง โ เดຌ 
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